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3. 系统开启与关闭
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2.前后雷达保养方式

安全辅助行车

系统侦测范围

4. 故障诊断

1.使用事项



如不按照提示操作，可能会导致安全事故；
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行驶

雷达传感器在极近距离下，均存在感应盲区特性。

所以在此种极端情况下，可能出现偶尔不会报警，
属于正常情况。
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1.前后雷达有效侦测范围:

系统侦测范围



挂P档：

挂R档：后面4个、前面左/右角位传感器工作。

挂N档、D档、L档、S档：前面4个传感器工作,当速度

         高于15KM/H雷达系统自动关闭。

雷达不工作。

前后

2.辅助驾驶者安全行车:

前中央传感器 后中央传感器前后角位传感器

约100-70cm

约70-50cm 约70-50cm

约110-70cm

约60-50cm

约50-40cm 约50-40cm 约50-40cm

滴~~~滴~~~滴

约2秒3次（*注）

安全辅助行车



3.雷达P键控制雷达
开启/关闭：
                雷达，绿色灯亮起。

                当雷达处于开启时，按一下雷达开关，可以关闭

                雷达，绿色灯熄灭。

P字白色灯：开启汽车电源白色灯亮起，关闭汽车电源灯熄灭。

当雷达处于关闭时，按一下雷达开关，可以打开

5

系统开启与关闭
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   启动汽车，开始雷达系统自我诊断，若有异常，

则发出“嘀”一声报警，并DA屏提示雷达波形条，

有故障的传感器位置显示红色波形条。若无异常则

不提示。

代表后4个传感器异常 代表后左侧传感器异常

4.系统自诊

代表前左侧传感器异常

本田特约店

故障诊断
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档位进入“R”位置，车后方雷达探测范围内有物
体，雷达不会发出报警。

档位进入“D”位置，车前方雷达探测范围内有物
体，雷达不会发出报警。

4.故障诊断

本田特约店

本田特约店

故障诊断
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行驶 行驶

行驶

行驶
行驶

注意事项

本系统为在汽车 ，透过声波来侦测近
距离的障碍物，帮助驾驶者进行距离判断之辅助工具，
并非免除驾驶者之注意义务，因此驾驶者不能过份依赖
本系统，请务必注意安全；

低速行驶或倒车时

使用事项
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使用事项
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使用事项
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前后雷达保养方式

前后雷达保养方式

前后
前后

前后
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